
无人驾驶拖拉机用上北斗高精度定位技术350余台套智能农机播种小麦
<p>受连续降雨影响，今年全市小麦播种大幅推迟。为此，北京市农业
机械试验鉴定推广站充分发挥农机在&ldquo;三秋&rdquo;生产中的主
力作用，加快播种速度，提高播种质量，目前，全市已推广应用350余
台套自动导航驾驶农机，确保秋收秋种高效安全顺利进行。<img src=/
static-img/BWU0JER0JShYnfXn74nZMZv85TX-Nz39TkN-qclUeA3
GFfKtg7bxWhYczdjPp9rx.jpg /></p> <p>在密云区河南寨陈各庄村农
田里，由中国农业大学和北京市农业机械试验鉴定推广站自主研发的常
州东风无级变速大马力2204自动驾驶拖拉机，正带着复式小麦播种机
精准开展播种作业。这台拖拉机采用北斗高精度定位技术，由对拖拉机
的液压系统进行控制，按照设定的路线进行自动驾驶作业。</p> <p>与
传统人工播种相比，机械作业具有明显优势，作业效率实现提高，每小
时作业效率可达到25亩。同时，土地利用率也能提高5%以上，一次可
完成旋耕、深压、播种、再<span>深</span>压，播种深度、出苗一
致性好，且对驾驶员操作水平要求不高。</p> <p>在此基础上，智慧控
制系统还可以实现农机无人作业，自动区分作业区域和边界区域，自主
进行机具提、降和作业，掉头控制精准、动作灵活。这样一来，不仅降
低了劳动力投入，还可实现24小时无间断自主作业。</p> <p>此次作
业的地块是密云区无人作业试验示范基地所处地块，基地由北京市科学
技术委员会支撑，由北京市农业机械试验鉴定推广站和中国农业大学承
担建设。接下来，北京市农机站将继续推进产学研推用融合和农机农艺
信息化融合，为保障粮食生产提供更科学、高效的解决方案。</p><p>
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